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S E C Ţ I U N E A  05 - 4
 MECATRONICĂ
Lucrări prezentate
14.05.2021
1.      Cercetări privind realizarea unui sistem mecatronic de inspecție în IR
Student: Florența Mădălina ANDRONE, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducători ştiinţifici: prof. dr. ing. Daniel-Constantin COMEAGĂ, asist. univ. drd. ing. Philip COANDĂ, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

2.      Sisteme pentru vidare la laserii de mare putere
Student: Mircea PĂTRĂȘCOIU, anul I B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: prof.dr.ing. Octavian DONȚU, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

3.      Sistem inteligent de automatizare pentru brațe robotice
Studenţi: Teodor NECULA, Maria-Andreea GURGU, Mariana-Andreea GHEORGHE, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducători ştiinţifici: asist. univ. drd. ing. Philip COANDĂ, ș. l. dr. ing. Cristian- Gabriel ALIONTE, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

4.      Stație meteo inteligentă utilizând Raspberry PI
Studenţi: Alexandru CANĂ, Edith BULAI, Laura-Camelia AMĂRIUȚII, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducători ştiinţifici: asist. univ. drd. ing. Philip COANDĂ, ș. l. dr. ing. Cristian- Gabriel ALIONTE, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

5.      Studiu privind detectarea automata a semnelor de circulație
Studenţi: Cristian BARBU, Cătălin Alexandru FETICU, Eren Dost ISIK, anul III B,
Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Teoria Mecanismelor și a Roboților. Facultatea de Inginerie Industrială și Robotică 

6.      Studiu privind structura unui computer pe 8 biti
Studenţi: Andrei COCOTA, Ionuț Viorel BUJOREANU, Gabriel Dorian NEACȘU, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică 
7.      Studiu privind un robot de tip line-follower
Student: Stefan-Alexandru MACSINIUC, Andrei-Claudiu DARII, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și 
8.
Algoritm deterministic pentru roboți mobili autonomi cu inteligență artificială și cartografiere locală
Studenţi: Marius-Dany BIOLARU-STĂNCULESCU, Cătălin-Mihai COSTESCU, anul I B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică
9.    Studiul privind controlul unei mâini bionice
Studenţi: Maria GHENCIOIU, Nicoleta Florentina NEACȘU, Andrei ȘTEFAN, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Teoria Mecanismelor și a Roboților, Facultatea de Inginerie Industrială și Robotică 
10.    Studiul privind controlul unui sistem de securitate prin alarma
Studenţi: Sebastian BANU, Carmen-Oana ENE, Daniela-Nicoleta FLORESCU, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Teoria Mecanismelor și a Roboților. Facultatea de Inginerie Industrială și Robotică 

11.    Studiu privind o platformă mobilă
Student: Andreea ȘERBU, anul III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și 
12.
Studiul privind prelucrarea instrucțiunilor și utilizarea memoriei la un computer pe 8 biți
Studenţi: Alexandru Daniel TONTE, Matei DUMITRESCU, Ecaterina IGNATOV, anul

III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și 
13.    Termometru digital pentru măsurarea temperaturii la distanță

Studenţi: Cosmin-Andrei DAMIAN, Ana-Maria DICĂ, Robert-Andrei SANDU, anul

III B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducători ştiinţifici: asist. univ. drd. ing. Philip COANDĂ, ș. l. dr. ing. Cristian- Gabriel ALIONTE, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

14.    Dispozitiv mecatronic pentru uz alimentar în laboratoarele de cofetărie
Student: Cătălina SÎRBU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

15.    Ghiveci inteligent
Student: Georgiana STOICA, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Mircea - Iulian NISTOR, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

16.    Implementarea unui algoritm de căutare bazat pe Algoritmul A*
Studenţi: Robert-Valentin CRISTEA, Iulian ION, Andrei GRIDEANU, anul IV B,
Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducători ştiinţifici: conf. dr. ing. Ciprian Ion RIZESCU, As. drd. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

17.    Interfață  grafică  pentru  comandă  unui  robot  utilitar  cu  aplicații  industriale,
medicale, HORECA
Studenţi: Ştefan Cosmin STATE, Cătălin Gabriel ȘONEL, Andrei ȚUȚUIANU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducători ştiinţifici: conf. dr. ing. Ciprian Ion RIZESCU, As. drd. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

18.    Model  demonstrativ  al  unui  sistem  robotic  de  vopsire/zugrăvire  pentru  pereți
verticali
Student: Cătălina MARINESCU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

19.
Model  miniatural  de  sistem  mecatronic  cu  deplasare  controlată  în  mediul industrial
Student: Dan RUSU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

20.    Proiectarea și realizarea unui dispozitiv pentru îndoirea barelor (firelor) comandat
de la distanță
Student: Alexandru ŞINCAN, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Ciprian Ion RIZESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

21.    Proiectarea unei proteze de membru superior
Student: Alexandra-Gabriela VASILESCU, anul IV B, Facultatea de Inginerie

Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Mircea - Iulian NISTOR, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

22.    Proiectarea unui sistem mecatronic destinat securității autovehiculelor rutiere

Student: Cristina MINUȚ, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și 
23.    Proiectarea unui sistem mecatronic destinat unui ecosistem agricol
Student: Alin BARBU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică 
24.    Robot mobil semiautonom pentru acțiuni de promovare și informare
Student: Ovidiu Constantin DUNCEA, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Viorel GHEORGHE, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

25.    Sistem autonom cu roți omnidirecționale pentru operare în depozite
Student: Eugen Tudor MIHAI, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică
26.    Software pentru braț robotic utilizat în colectarea deșeurilor
Student: Bogdan MIRON, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducători ştiinţifici: conf. dr. ing. Ciprian Ion RIZESCU, As. drd. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

27.
Sistem de comandă pentru controlul unui navomodel pentru colectarea deșeurilor Student: Sebastian GAVRILĂ, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Ciprian Ion RIZESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

28.    Sistem mecatronic pentru îngrijirea animalelor de apartament
Student: Alexandru GRIGORE, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

29.
Sistem  mobil  autonom  cu  detectarea  traseului  de  deplasare  și  a  semnelor  de circulație
Student: Dragoș MACOVEI, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

30.    Sistem robotic pentru inspecție a interiorului conductelor
Student: Marian Cătălin BARBU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Bogdan GRĂMESCU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

31.
Soluție      robotizată      semiautonomă      destinată      serviciului      de      curierat interorganizațional
Student: Ioan Andrei MUNTEANU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Viorel GHEORGHE, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

32.    Studii și cercetări asupra unui sistem de scanare 3D
Student: Sorin NEGROIU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și 
33.    Proteza cu structura compliantă
Student: Robert SIMA, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

34.    Studiul  teoretic  și  experimental  asupra  unui  sistem  mecatronic  de  preparare

Cocktail
Student: George Dragos BOENGIU, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică 

35.
Cercetări privind un automat de servit covrigi și alte produse de patiserie Student: Andrei GHEORGHE, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică 
36.    Robot cățărător
Student: Marius-Paul TOMA, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: conf. dr. ing. Lucian BOGATU, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

37.    Proiectarea unui robot uniciclu stivuitor
Student: Cebotari Mihai, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică
Conducător ştiinţific: As. Drd. Ing. Niță Emil Ionuț, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

38.    Studiu privind un sistem de detectare automată a posturii unui corp uman
Student: Costin Alexandru CIOBANU, anul II MP, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Liviu Marian UNGUREANU, Departamentul Teoria Mecanismelor și a Roboților. Facultatea de Inginerie Industrială și Robotică 

39.    Sistem mecatronic pentru sortarea medicamentelor
Student: Dragomir Răzvan, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: As. Drd. Ing. Niță Emil Ionuț, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

40.
Modelarea și simularea cu element finit unui pneu destinat unui mini-autobuz autonom realizat printr-un proces de fabricație aditivă
Student: Florin BĂDĂRĂ, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică 
Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

41.    Dispozitive MEMS cu acționare electrotermica
Student: Maria Alexandra OLTEANU, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: asist. univ. drd. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică
42.    Studiu privind sistemele de monitorizare a parametrilor dintr-o incinta
Student: Alexandru Constantin COMAN, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: ș. l. dr. ing. Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și 
43.    Pensetă compliantă pentru aplicații medicale
Student: Cristian ZANFIR, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

44.    Mecanism compliant de tip deget pentru gripper
Student: Marius Catalin OPRIȘ, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

45.    Sistem mecatronic pentru dezinfectarea personalului medical
Student: Nicolescu Raluca, anul IV B, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: As. Drd. Ing. Niță Emil Ionuț, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

46.    Modul de prindere al obiectelor dintr-un material compliant
Student: Cătălin-Alexandru STAN, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

47.
Translator de voce, bazat pe AI, în comunicarea persoanelor cu dizabilități Student: Vlad Andrei HANGANU, anul I MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică

48.    Realizarea unui dispozitiv cu control al poziției unei piese centrale, montat într-

          un corp aflat în mișcare ca urmare a tremorului mâinii umane
Student: Corina Ioana COBZAC, anul II MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică
49.    Sistem compliant de poziționare cu 6DOF pentru aplicații de poziționare de 

        înaltă precizie
Student: Mihai TUTOVEANU, anul II MA, Facultatea de Inginerie Mecanică și

Mecatronică

Conducător ştiinţific: prof. dr. ing. Daniel COMEAGĂ, Departamentul Mecatronică și

Mecanică de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanică și Mecatronică
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