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MECATRONICA

Format hibrid, Sala CH303 si clasa Teams:
https://teams.microsoft.com/l/team/19%3aSPDpsvZpQdX24DRZEL6rZ-n60FKY9f-c-
yKpYhr5W1E1%40thread.tacv2/conversations?groupld=95f1d635-6¢7e-4cbc-968d-

c741ad8ef6b0&tenantld=2d8cc8ba-8dda-4334-9e5c-fac2092e9bac

13.05.2022
Ora8

Comisia de examinare

Conf. dr. ing. Lucian BOGATU - presedinte
Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU - membru
Conf. dr. ing. Victor CONSTANTIN - membru

S. 1. dr. ing. Adrian CARTAL - membru
As. drd. ing. Emil NITA - secretar

1.  Proiectarea si executia unei maini mecanice
Student: Alexandru URSEA, anul II Mecatronicd Avansatd, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica
Conducator stiintific. Conf.dr.ing. Daniel BESNEA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

2. Echipament care genereazi energie regenerabila
Student: Lungu PETRUT, anul Il Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie Mecanica
s1 Mecatronica
Conducator stiintific. Conf.dr.ing. Daniel BESNEA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
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Proiectarea si realizarea unui plotter vertical

Student: Elena-Bianca LOPATA, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanici
si Mecatronica

Conducatori stiintifici: S. 1. dr. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Proiectarea si realizarea unor roboti colaborativi

Studenti: Dan-Andrei LUCA, Andrei GHENCIOIU, Alex-Teodor HRABAC, anul |
Mecatronicd, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Conducatori stiintifici: As. Drd. Ing. Corina-loana COBZAC, S. I. dr. ing. Edgar
MORARU, Departamentul Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetari asupra unor imprimante 3D complexe

Studenti: llie-Constantin ROSIANU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducatori stiintifici: S. 1. dr. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Brat robotic controlat prin gesturi pentru medicina de laborator

Studenyi: Daniela-Nicoleta FLORESCU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducatori stiingifici: S. 1. dr. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Cercetari asupra unor sisteme mecatronice pentru aplicatii agricole

Studenti: Alin JOIULESCU, anul IV Mecatronicd, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Edgar MORARU, Departamentul Mecatronicd si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind robetii utilizati in depozite

Student: Bianca MUSCALAGIU, anul TIT Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica
s1 Mecatronica

Conducatori stiintifici: S. 1. dr. ing. Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Dispozitiv pentru proiectia hologramelor cu destinatie comerciala

Student: Mirela Alina PAUCESCU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Proiectarea si realizarea unei oglinzi inteligente

Student: Stefan ANDREI, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
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Sistem pentru simularea aruncirii libere in jocul de baschet in realitatea augmentati
Student: Petre-Cilin PANA, anul IV Mecatronici, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducatori stiintifici: Conf. dr. ing. Ciprian Ion RIZESCU, S. 1. dr. ing. Cristian-Gabriel
ALIONTE, Departamentul Mecatronicd si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Sistem mobil cu algoritm de ocolire

Student: Eren — Dost ISIK, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Proiectarea si realizarea unui aparat inteligent pentru intretinerea unghiilor

Student: Maria GHENCIOIU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Proiectarea unui sistem inteligent de gravare

Student: Edith BULAI, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem pentru vopsirea / pictarea suprafetelor netede

Student: Sergiu-Vlad RUSNAC, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem de urmarire a miscarii pentru camere video / telefon

Student: Robert-Andrei SANDU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica
si Mecatronica

Conducatori stiintifici: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, SI. Dr. ing. Dana RIZESCU,
Departamentul Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Sistem robotizat care rezolva un cub Rubik

Student: Sebastian BANU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem pentru traducerea limbajului de semne

Student: Catalin-Alexandru FETICU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Ciprian lon RIZESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
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Sistem mecatronic pentru reciclarea recipientelor din plastic

Student: Loredana-Gabriela GHEORGHE, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronici si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem automat de aranjare a pieselor de domino

Student: Robert-Ionut BADEATA, anul IV Mecatronici, Facultatea de Inginerie Mecanica
si Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronici si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Dezvoltarea prin simetria simulare-realitate a unui sistem mecatronic autonom ce
foloseste algoritmi clasici de analiza a imaginilor asistati de inteligenta artificiala -
optimizati pentru procesoarele ARM

Student: Catilin-Mihai COSTESCU, Marius Dany BIOLARU STANCULESCU, Dorin
Mihail DINULESCU, anul 11B, Bianca-Magdalena BADEA, anul 1IE, Irina GRAMESCU,
anul 1B, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul de Mecatronici
si Mecanica de Precizie

Brat robotic programabil pentru paletizare

Student: Cristian-Tudor GHEORMA, anul 11l E, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf.dr.ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul de Mecatronici
si Mecanica de Precizie

Sistem de stabilizare pentru camere de filmat

Student: Eduard-Constantin LITA, anul IV Mecatronic, Facultatea de Inginerie Mecanici
si Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronica si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Proiectare si realizare a unui sistem inteligent de sortare

Student: Cristina — Denisa TUDOSE, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducdtor stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronici si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem miniatural demonstrativ de tip robot mobil pentru uz in mediul industrial
Student: Andreea-Adelina DICULOIU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducdtor stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronici si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem mecatronic mobil pentru inspectii auto

Student: Alexandru-Cristian TROACA, anul IV Mecatronici, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronici si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
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Cutter plotter

Student: Alexandru CANA, anul IV Mecatronici, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronici si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetiiri asupra unui sistem de prelevare a probelor de material

Student: Ionut Andrei GHERGHITOIU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetari asupra unui robot pentru explorarea unui labirint

Student: Constantin DAMIAN, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetiri asupra unui robot comandat prin gesturi

Student: Ovidiu CONSTANTIN, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica
si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetari asupra unui robot capabil sa cinte la chitara

Student: Teodor NECULA, anul IV Mecatronicd, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetari asupra unei imprimante 3D pentru cladiri

Student: Mariana Andreea GHEORGHE, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific: ' S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetari asupra unui sistem mecatronic de impaturit hainele

Student: Mihaela Diana TOMA, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: ' S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Optimizarea constructiv functionali a unui brat robotic folosit in operatii de sudura
Student: Tonut Viorel PETROIU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica
si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica



Universitatea POLITEHNICA din Bucuresti Sesiunea de comuniciri stiintifice studentesti 2022
Facultatea de Inginerie Mecanici si Mecatronica

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

Studii si cercetiri asupra unui robot capabil sa cénte la tobe

Student: Ana-Maria DICA, anul IV Mecatronici, Facultatea de Inginerie Mecanici si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetiri asupra unui sistem de parcare inteligent

Student: Marius-Catilin Mihai OPRIS, anul II Mecatronica Avansatd, Facultatea de
Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Laurentiu Adrian CARTAL, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind franarea regenerative la autovehiculele autonome

Student: Florin BADARA, anul II Mecatronici Avansati, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific. S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind bratele robotice antropomorfe

Student: Cosmin George BALASA, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific. S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind home-automation si calitatea vietii

Student: Bogdan — Alexandru BORICEANU, anul IIT Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiingific: S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind un tracker solar fotovoltaic

Student: Cristian CANACHEU, anul 1T Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind camerele acustice

Student: Andrei COCOTA, anul III Mecatronici, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind un sistem mecatronic de monitorizare a conditiilor de securitate si a
parametrilor de confort ambiental intr-o incinta

Student: Alexandru Constantin COMAN, anul II Mecatronicd Avansata, Facultatea de
Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific. 'S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
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Mecatronica educationala

Student: Silviu — Gabriel POPESCU, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de
Inginerie Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Mircea — lulian NISTOR, Departamentul Mecatronica
si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Robot pentru curitenie

Student: Alexandru - Mihai DINU, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Mircea - lulian NISTOR, Departamentul Mecatronica
si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem exoschelet pentru persoane cu deficiente ale degetelor

Student: Cristian - Robert ZANFIR, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Mircea - lulian NISTOR, Departamentul Mecatronica
si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem pentru incercarea echipamentelor sportive

Student: Marius - Alin RADUCU, anul II Mecatronici Avansati, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Mircea - lulian NISTOR, Departamentul Mecatronica
si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem automat de zbor cu un singur motor

Student: Dragos - Gabriel ANDREI, anul II Mecatronica Avansatd, Facultatea de
Inginerie Mecanica si Mecatronica

Conducator stiingific: S. 1. dr. ing. Mircea - lulian NISTOR, Departamentul Mecatronica
s1 Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Proiectarea si realizarea unui sistem mobil de verificare a conductelor

Student: Alexandra - loana CERCEL, anul II Mecatronica Avansatd, Facultatea de
Inginerie Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. Mircea - lulian NISTOR, Departamentul Mecatronica
s1 Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Utilizarea cloud computing pentru optimizarea ventilatiei unei inciperi

Student: Marius-Cristian IONESCU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. loana UDREA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Robot mobil cu sistem pentru transmiterea in cloud a datelor de mediu interior
Student: Gabriel-Alexandru BREZEANU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. loana UDREA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica



Universitatea POLITEHNICA din Bucuresti Sesiunea de comuniciri stiintifice studentesti 2022
Facultatea de Inginerie Mecanici si Mecatronica

51.

52.

53.

54,

55.

56.

S7.

Proiectarea si constructia unei miini mecanice pentru paletizare

Student: Ionut-Viorel BUJOREANU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. loana UDREA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Robot culinar

Studenti: Liviu Mihai BURGHIU, Eduard FRATILA, Filip COSTACHE, anul |
Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific.: S. 1. dr. ing. Ioana UDREA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Dezvoltarea algoritmilor genetici in sistemele de drone

Studenti: Paul Adrian DRAGOMIR, Gabriela Alexandra DENCIU, Andrei Cristian
MUSCA, anul I Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. loana UDREA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Proiectarea unei baze de date cu parametri de confort termic cititi de senzori,
utilizata pentru eficientizarea actionarii sistemelor de control intr-o incipere

Student: Gabriel DEREA, anul 1V Mecatronica, Facultatea de Ingineric Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing. loana UDREA, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanicd si Mecatronica

Studiul teoretic si experimental al unui sistem mecatronic pentru developarea
filmelor de 35mm

Student: Alexandru PETRE, anul IV Mecatronicd, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Asist. drd. Ing. Philip Coanda, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiul teoretic si experimental al unui sistem pentru levitatie magnetica utilizand
tehnologii pentru recunoasterea imaginilor.

Student: Radu NASTASE, anul IV Mecatronici, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiingific: Asist. drd. Ing. Philip Coanda, Departamentul Mecatronica si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetari privind microfermele inteligente

Student: Stefan MACSINIUC, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducatori stiintifici: Prof. dr. ing. Mihai AVRAM, As. Drd. Ing. Philip Coanda,
Departamentul Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica
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Studiul teoretic si experimental al sistemelor automate de curatare al apelor.

Student: Andreeca SERBU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Ingineric Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Asist. drd. Ing. Philip Coanda, Departamentul Mecatronicd si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiul teoretic si experimental al unui sistem mecatronic pentru scanarea filmelor
de 35 mm utilizand un smartphone.

Student: Florentina-Daniela VADUVA, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific: Asist. drd. Ing. Philip Coanda, Departamentul Mecatronicd si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Stand experimental pentru determinarea caracteristicii forta-curent pentru
electromagneti.

Student: Constantin-Robert DUMITRU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: Asist. drd. Ing. Philip Coanda, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind aparatele de sortare inteligente

Student: Matei DUMITRESCU, anul III Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific. 'S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind automatele de servit covrigi si alte produse de patiserie

Student: Andrei GHEORGHE, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific. S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sisteme automat de depozitare a pachetelor intr-un depozit

Student: Vlad-Valentin GHEORGHE, anul III Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific. S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind un sistem fotovoltaic inteligent

Student: George Cosmin ILIE, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific.: 'S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studiu privind vizibilitatea ecranelor de telefon

Student: Costel Silviu ISTRATE, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific. 'S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
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Studiu privind comanda unui grup robotic autonom

Student: lulian-Silviu POPESCU, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanicd si Mecatronica

Conducator stiintific. S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Proiectarea si controlul unui sistem robotic multi-configurabil

Student: Alexandru Daniel TONTE, anul IT Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Robot mobil cu manipulator teleghidat prin telecomanda.

Student: Gabriel-Dorian NEACSU, anul II Mecatronica Avansata, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducator stiintific: S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Robot mobil pentru inventariere

Student: Mihai PARA, anul Il Mecatronicd Avansati, Facultatea de Inginerie Mecanici si
Mecatronica

Conducator stiintific: 'S. 1. dr. ing.  Cristian Gabriel ALIONTE, Departamentul
Mecatronica si Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Calcul si proiectarea unei baterii inteligente

Student: Andrei GABRIAN, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Prof. dr. ing. Mihai AVRAM, Departamentul Mecatronica si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem de securitate pentru o casa inteligenta

Student: Adrian VULETICI, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: Conf. dr. ing. Lucian BOGATU, Departamentul Mecatronica si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Analiza sistemelor mecatronice de protezare

Student: Alexandra-Gabriela VASILESCU, anul T Mecatronica, Facultatea de Inginerie
Mecanica si Mecatronica

Conducdtor stiintific: Conf. dr. ing. Bogdan GRAMESCU, Departamentul Mecatronici si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Proiectarea unui robot mobil destinat dezinfectarii suprafetelor cu raze ultraviolete
Student: George lonut VARBAN, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica
si Mecatronica

Conducdtor stiintific. As. Drd. Ing. Emil Ionut NITA, Departamentul Mecatronici si
Mecanicd de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica
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Proiectarea unui robot mobil de stingere a incendiilor

Student: Andrei TATARU, anul IV Mecatronicd, Facultatea de Inginerie Mecanica
Mecatronica

Conducdtor stiinific. As. Drd. Ing. Emil Ionut NITA, Departamentul Mecatronici
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Proiectarea si realizarea proteze de mana

Student: Tiberiu GIREA, anul IV Mecatronicd, Facultatea de Inginerie Mecanica
Mecatronica

Conducator stiintific: As. drd. ing. Emil Tonut NITA, Departamentul Mecatronica
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Studii si cercetiri privind un sistem pneutronic de pozitionare pe doui axe

Student: Razvan Gabriel CANTORIU, anul IV Mecatronica, Facultatea de Inginerie

Mecanica si Mecatronica
Conducator stiingific: As. drd. ing. Emil Ionut NITA, Departamentul Mecatronica
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem mecatronic inteligent de desenare

si

Student: Laura Camelia AMARIUTEI, anul IV Mecatronici, Facultatea de Inginerie

Mecanica si Mecatronica
Conducator stiintific. Conf. dr. ing. Lucian BOGATU, Departamentul Mecatronica
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Robot hexapod pentru explorari speologice

Student: Marcenco Adrian, IV B, Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducitor stiintific: S. L. Dr. Ing. Nistor Mircea - lulian, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Sistem pentru nevazatori

Student: Samedin Ercan - Onur, IV B, Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. L. Dr. Ing. Nistor Mircea - lulian, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Robot pentru curatat piscina

Student: Lita Andrei - Tiberiu, IV B, Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. L. Dr. Ing. Nistor Mircea - lulian, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

Usa automata pentru animale

Student: Barbu Alin - Ionut, IV B, Mecatronica, Facultatea de Inginerie Mecanica si
Mecatronica

Conducator stiintific: S. L. Dr. Ing. Nistor Mircea - lulian, Departamentul Mecatronica si
Mecanica de Precizie, Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronica

si



